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1. WELCOME TO EVO II
고성능 드론Autel Robotics 제품군을 구입하신 것을 환영합니다! 이제 
이전과는 다른 방식으로 탐색, 발견 및 생성할 수 있습니다. EVO II Dual 640T
는 장애물 회피 및 지능형 비행 모드와 같은 고급 기능뿐만 아니라 45mph의 
최고속도, 33 분 비행 호버링 시간, 38 분 비행 시간 및 5.6마일 홈 
복귀기능등의 첨단 기능을 제공합니다. 

EVO II Dual 640T에는 방사측정 열감지 센서가 있으며 안정화된 3 축 
카메라를 사용하면 최대 8K / 25fps로 촬영하고 모바일 장치 또는 리모컨의 
내장 OLED 화면에서 최대 1080p로 라이브 피드를 볼 수 있습니다.  이 
가이드를 사용하여 EVO II Dual 640T의 기능에 대한 개요와 사용 방법을 
확인하십시오. 제품구입문의는 덕유항공(주)로 문의주시면 답변드리고 
있습니다.

 

2. 항공기 전면 & 후면 & 좌측면 뷰

 

                                                        정면

프로펠러                      랜딩 기어                                                 

모터                                        전방 비젼 시스템

전면부 LED 표시등                 카메라 짐벌

 

                                                     후면

파워 버튼                               후방 LED 표시등

후방 비젼 시스템

 

                                                    좌측면

좌측 비젼 시스템                     SD Card 포트                    

3. 항공기 우측면 & 상부 & 하부 뷰
 

 

                                                     우측면

우측 비젼 센서                                    항공기 배터리

팬 배기                                                USB 포트 

리모트 컨트롤 패어링버튼/페어링 표시등

 

 탑 비젼 시스템

초음파 센서

하향 비젼 조명LED

하향 비젼 시스템

1

2
3

4

5

6

중요:
첫 비행 전에 검토 가능한 모든 문서를 참조하십시오.항공기를 
책임감있게 작동하지 않으면 부상이나 손상이 발생할 수 있으며 
적용 가능한 보증 범위가 무효화 될 수 있습니다.
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정상 상태

경고

나침반 보정

비행LED 표시등으로 항공기 상태 알아보기 

RGY – 번갈아가며 깜박임

YG – 번갈아가며 깜박임

G – 느리게 깜박임

Y - 느리게 깜박임

Y – 빠르게 깜박임

R – 느리게 깜박임

R – 빠르게 깜박임

R – 계속 켜져있음

RY – 번갈아가며 깜박임

Y – 빠르게 깜박임

G – 계속 켜져있음

시스템 셀프-테스트 시작됨

항공기 기체 예열중

항공기 GPS모드 사용중

항공기ATTI 모드 사용중

항공기와 스마트 컨트롤러 연결되지 못한 
상태

배터리 부족 경고

배터리 부족 경고

심각한 문제, IMU 에러

비정상적인 나침반, 보정필요/ 자기 
간섭발생

나침반 보정준비 완료됨/ 기체가 교정중

나침반 교정 성공
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4. 비행 표시등
LED 표시기는 각 항공기 암 끝에 있습니다. 기체의 기수 방향을 식별하는데 
도움이 되도록 전면 LED가 빨간색으로 켜집니다. 후면 LED는 기체의 현재 
비행 상태를 표시합니다. 아래 차트는 각 상태 표시기의 의미를 보여줍니다.

표시등 색상 ：
R – 빨간색
G – 노란색
Y – 초록색

표시등 상태：

느리게 깜박임: 2초마다 한 번씩 깜박임

빠르게 깜박임：1초에 2번 깜박임

두 번 깜박임：2번 깜박이고 일시중지 그리고 반복

번갈아 깜박임：다른 색상으로 번갈아가며 깜박임 



제스쳐 명령

R – 계속 켜져있음 나침반 교정 실패함

R – 빠르게 깜박임 제스쳐 명령이 입력되었습니다.

5. 리모트 컨트롤러

최적의 가시성 제공을 위해서 180도 
조정가능한 시야각을 제공합니다.

비행상태, 경고 메세지 그리고 라이브 
비디오 피드상태를 표시합니다.

항공기의 방향 및 움직임 제어

보관이 용이하게 제공된 접이식 핸드 
그립

기체에 이륙/착륙 명령

전원버튼을 2초동안 길게 눌러 리모트 
컨트롤러를 켜거나 끕니다.

충전 또는 모바일 장치 연결에 사용

항공기에 자율비행 작업을 
일시중지하고 제자리에서 
호버링하거나 자율비행 작업을 
재개하도록 지시합니다.

기체에 홈 포인트로 복귀하도록 명령

2.4 GHz / 5.8GHz 주파수에서 기체와  
통신

1 모바일 장치 홀더

2 비행정보 패널

3 커맨드 스틱

5 이륙/착륙 버튼

6 전원 버튼

7 USB 포트

8 일시정지 버튼

9 홈 복귀 버튼

10 안테나

5

4  핸드 그립

10

1

2

3

4
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OLED 화면을 스크린합니다.
모바일 기기 연결이 끊어진 상태에서 
이 버튼을 1초간 누르면 리모트 
컨트롤의 영상전송화면으로 
진입/종료됩니다.
사진을 찍습니다.버스트 버튼을 
사용하면, 여러장의 이미지 사진이 
연속 촬영됩니다. 자세한 내용은 앱 
설명서를 참조하세요
Autel Explorer™ 앱을 사용하여 
버튼기능설정

Autel Explorer™ 앱을 사용하여 
버튼기능설정

비디오 녹화 시작 또는 중지

카메라 짐벌의 피치 각도를 
제어합니다.

11 화면 탐색 다이얼

12 화면 네비게이션 버튼

13 셔터 버튼

17 짐벌 피치 다이얼

16 녹화버튼 

15 버튼 B

14 버튼A

6

6. 항공기 및 스마트 컨트롤러 충전
제공된 충전기를 사용하여 기체 배터리와 리모트 컨트롤을 동시에 충전할 수 
있습니다.

12

13

14 15

16

17

11



참고:  Autel Explorer는 iOS 9.0 이상 및 Android 4.4 이상을 지원합니다.

1. App Store 또는 Google Play에서 "Autel Explorer"를 검색하고 모바일 
장치에 EVO II 용 앱을 설치합니다.

2. 모바일 장치에서 앱을 시작합니다.
3.화면의 지시에 따라 모바일 장치를 리모콘에 연결합니다.

7

1)항공기 배터리: 충전 컨넥터를 배터리의 
충전포트에 연결합니다. 

2) 리모트 컨트롤러: USB 포트의 프로텍터를 
열고 제공된 충전케이블을 연결합니다.  

주의

• 항상 비행하기 전에 기체와 조종기 배터리를 
완전히 충전하십시오.

• 기체 배터리를 완전히 충전하는데 약 90 분, 
스마트 컨트롤을 충전하는데 대략 180분 
소요됩니다.

7. AUTEL EXPLORERTM 앱 설치(옵션)
Autel Explorer ™ 앱은 모바일 장치에 라이브 스트림과 향상된 비행 및 카메라 
제어 기능을 제공합니다. 연결하려면 아래 단계를 따르세요.

8. 항공기 준비
1) 짐벌 홀더를 제거합니다.
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2)  팔(암)과 프로펠러를 펼칩니다.

중요

암과 프로펠러를 접기전에 반드시 전원을 끕니다. 먼저 뛰쪽에 
위치한 암과 프로펠러를 접은 다음 그 이후에 앞쪽의 암을 접습니다.

9. 새 프로펠러 설치
프로펠러는 이미 기체이 부착되어 있기에 프로펠러를 다시 설치해야하는 
경우는 다음의 지침이 적용됩니다. 새 프로펠러는 손상되지 않고, 단단히 
부착되어야합니다.

흰색표시된 프로펠러는 흰색으로 표시된 모터에 설치해야만 합니다.

• 새 프로펠러 장착

1). 기체의 전원이 꺼져있는지 확인합니다.

2). 프로펠러를 각각의 모터에 위치합니다.

3). 각 프로펠러를 단단히 누르고 잠금방향으로 돌려서 프로펠러를 
단단히.  견고하게 부착합니다.

• 프로펠러 분리하기

1). 기체의 전원을 끕니다.

2). 각 프로펠러를 단단히 누르고 잠금해제방향으로 돌려서 분리합니다.
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경고

프로펠러를 부착하거나 탈착하는 경우 반드시 작업전에 전원을 
끕니다.

중요

프로펠러 장착/탈착 작업시 반드시 보호장갑을 착용합니다.

10. 리모트 컨트롤러 준비
1). 모바일 장치 홀더와 안테나를 펼칩니다.

2). 가장 강한 시그널 신호를 유지하기 위해 안테나를 수직으로 
조절합니다. 

설명표

잠금방향: 표시된대로 회전하여 프로펠러를 고정합니다.

잠금해제방향: 표시된대로 회전하여 프로펠러를 풉니다.

검정색 표시 프로펠러>쌍을 맞춤> 검정색 표시 모터

흰색 표시 프로펠러>쌍을 맞춤> 흰색 표시 모터

Strong Weak



왼쪽 커맨드 스틱을 천천히 윗 방향으로 누릅니다 (모드2)

12. 이륙
1. 기체를 평평한 표면에 위치시키고, 사람은 기체 후면에서 거리를 두어 
떨어져. 있습니다.

2. 아래의 그림과 같은 포지션중에서 하나를 선택하여 두개의 명령스틱을 
2초간 밀면 모터가 작동을 시작합니다:

3. 모터가 회전하고 있는 상태에서 아래와 같이 한 가지 방법을 선택하여. 
드론을 이륙시킵니다: 

주의: 이륙전에 기체를 평평한 지면에 위치하고, 기체의 후면이 
조작자를. 향하게 합니다.

or

11. 전원켜기
1.전원버튼을 2초간 
눌러서 스마트 
컨트롤러를 켭니다.

2. 전원버튼을 3초간 
눌러서 기체의 
전원을 켭니다. 
현재의 배터리 
잔량이. 표시됩니다.
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상승/하강

전방향/후방향

좌측 커맨드 스틱

우측 커맨드 스틱

13. 커맨드 스틱 사용법（모드 2）

좌측면 뷰

Ascend

좌측면 뷰

하강

왼쪽/오른쪽 회전
헤드 왼쪽으로 회전 헤드 오른쪽으로 회전

위쪽 방향 아래쪽 방향

왼쪽 회전 오른쪽 회전

좌측면 뷰 좌측면 뷰

헤드
후방

헤드
후방

윗 방향 아래방향

후면 뷰 오른쪽 방향

커맨드 스틱 오른쪽으로 밀기커맨드 스틱 왼쪽으로 밀기 

왼쪽방향 후면 뷰

전방향 후방향

왼쪽/오른쪽 이
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